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Mikroprozessorsystem U 880

stems bendtigen nur eine einzige 5V -
Stromversorgung und einen 5V - Ein-

systeme mit minimaler Bausteinzahl zu
realisieren sind. Als Speicherbausteine

Das Mikroprozessorsystem U 880 um-
faBt ein komplettes Sortiment an Mikro-

rechnerbausteinen, welches so konzi- sind sdmtliche Standardbauelemente phasentakt.
piert ist, daB komplette Mikrorechner- verwendbar. Alle Bausteine des Sy-
Ubersicht Mikroprozessorsystem U 880
Taktfrequenz 2,5 MHz 4 MHz
Temperatur- By =00 T0°C B,==25...+85°C %, =0...70°C
bereich
Funktion Aguivalenztyp Aquivalenztyp Aquivalenztyp
CPU - Zentrale uB8soD Z 80-CPU/PS VB 880 D Z 80-CPU/PE UA 880D Z 80 A-CPU/PS
Verarbeitungseinheit (Zilog, USA) (Zilog, USA) (Zilog, USA)
PIO — Schaltkreis fiir uB8s5D Z 80-PIO/PS VB 855 D Z 80-PIO/PE UA 855D Z B0 A-PIOC PS
parallele Ein-/Ausgabe (Zilog, USA) (Zilog, USA) (Zilog, USA)
SIO — Schaltkreis fiir UB 856 D Z 80-S10/PS VB 856 D Z 80-510/PE UA 856 D Z 80 A-SIO'PS
serielle Ein- Ausgabe (Zilog, USA) (Zilog, USA) (Zilog, USA)
DART — Asynchroner UB8563D | Z80-DART/PS | VB8563D | Z80-DARTPE | UA8563D| ZB80A-DART/PS
serieller Ein-'Ausgabe- (Zilog, USA) (Zilog, USA) (Zilog, USA)
schaltkreis
CTC - Schaltkreis fiir UB 857D Z 80-CTC/PS VB 857D Z 80-CTC/PE UA 857D Z B0 A-CTC/PS
Zahler- und Zeitgeber- (Zilog, USA) (Zilog, USA) {Zilog, USA)
funktion
DMA - programmier- UB 858 D Z 80-DMA/PS UA 858D | Z80A-DMA'PS
barer Peripherieschalt- (Zilog, USA) (Zilog, USA)
kreis fuir direkten
Speicherzugriff
Zentrale Verarbeitungseinheit — CPU
UA8so D, UB88oD, VB880O D
Die CPU ist ein in n-Kanal-Silicon- bau von Mikroprozessorsystemen hoher
Gate-Technologie hergestellter Einchip-  Leistungsfahigkeit.
Mikroprozessor. Sie erméglicht den Auf-
Folgende Varianten werden vom MME
gefertigt:
Typ Taktfrequenz Betriebstemperaturbereich Vergleichstyp
UA 880D 4 MHz $a= 0... 70°C Z 80 A-CPU,PS (Zilog)
UB8soD 2,5 MHz o= 0... 70°C Z 80-CPU/PS  (Zilog)
vB8so D 2,5 MHz $o==25... +85°C Z 80-CPU/PE  (Zilog)
Eigenschaften der CPU
— Der Befehlssatz enthalt 158 Befehle — Die CPU enthdlt 21 interne Register — Integrierte  dynamische  Refresh-

Hardware

— Die Eingtinge sind voll TTL-kompa-
tibel, die Ausgdnge kdnnen eine
Standard-TTL-Last treiben.

mit 16-, 8-, 4- und Einzelbit-Instruk- und einen Befehlszéhler.
tionen sowie zusdtzliche Adressier-
weisen (indizierte, relative und bit-
Adressierung).

— Die minimale Befehlsausfiihrzeit der

— Es existieren: 3 schnelle Interrupt-
Behandlungsarten und auBerdem
ein zusdtzlicher, nicht maskierbarer
Interrupt.

Typen UB880D und VB880D be-
tragt 1,6 us bei einer maximalen
Taktfrequenz von 2,5 MHz.

Die minimale Befehlsausfihrzeit des
UABBOD betrédgt 1 s bei einer
maximalen Taktfrequenz von 4 MHz,

5V - Einphasentakt und eine Stan-
dard — 5V Gleichspannung

Der AnschluB von dynamischen oder
statischen Standardspeicherchips ist
méglich.
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140— DO AQBH—Ca
50— D1 Al p—0mn
12o— D2 A21—0Ca2
o— D3 A3 1—oCa3
70— D4 Adl—0a
sc—D 5 AS5|—o0ass
1wc—D 6 ABI—Cae
130—D7 A7 H—ogr
ABI—Cas
24 O—OMWAIT A9 [—Ca
16 0—2| INT A 10+—C a0
17 0—C|NMI A 11— 4
A 12—< 2
26 O—CRESET A 13—<C 3
A 14—0 4
25 O—OBUSAQ A 15—0 5
M1p—02r
MREQI—C 19
IORQF—0 20
RD p—o2i
WR p—<C 22
FSHP—C 28
HALT>—C 18

s0— C

BUSAKIZ—0 23

Befehisgruppen

8bit Ladebefehle
Registertausch

8bit arithmetische und logische
Befehle

Rotations- und Schiebebefehle
Ein- und Ausgabebefehle
Riickkehrbefehle

16bit arithmetische Befehle
16bit Ladebefehle

Steuerbefehle

Bitoperationen
Rufbefehle
— Sprungbefehle

Blocktransport- und Suchbefehle

Bild 1:

AnschluBbelegung und

Schaltungskurzzeichen

Die Anschliisse haben folgende Funk-

tion:

AO0...A15 16bit-AdreBbus, Ausgdnge

D0...D7 8bit bidirektionaler Daten-
bus

M1 Maschinenzyklus M 1,
Ausgang

MREQ Speicheranforderung,
Ausgang

IORQ Ein-/Ausgabe-Anforderung,
Ausgang

RD Leseanforderung, Ausgang

WR Schreibanforderung,
Ausgang

RFSH Refreshsignal, Ausgang

HALT CPU im Software-Halt-
Zustand, Ausgang

WAIT Warteanforderung fir die
CPU, Eingang

INT Interruptanforderung,
Eingang

NMI nicht maskierbare Interrupt-
anforderung, Eingang

RESET Riicksetzen, Eingang

BUSRQ Bus-Anforderung, Eingang

BUSAK Bus-Anforderungsbestéti-

gung, Ausgang

Aufbau des CPU-Registersatzes

Hauptregistersatz

Alternativsatz

Akkumulator A Flags F Akkumulator A’ Flags F'
B ¢ B’ ¢ l Register zur
D E D’ B allgemeinen
H L H’ L J Verwendung

Interrupt Vektor |

Speicher Refresh R

Indexregister
Indexregister
Kellerzeiger
Programmzéhler

IX
Y
SP
PC

Spezialregister
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Datenbus-
Steuerung
PA
Befehls- Befehls- i Arithme-
dekoder K register tisch-
und < interner Datenbus > logische
CPU- Einheit
Steuerung (ALU)
N7
:> CPU- CPU-
Steuerung Register
Adressen-
b Sm e | steuerung
10RQ, MI, MREQ, 1
RD, WR, RFSH, _ 16bit —
HALT, WAIT, INT, Usc Uss C Adressenbus
NMI, RESET,
BUSRQ, BUSAK AQ.. A15

Do---D7

8bit Datenbus

Schaltkreis fiir parallele Ein- Ausgabe —
PIO UA 855D, UB 855D, VB 855D

Die PIO ist ein in n-Kanal-Silicon-
Gate-Technologie hergestellter pro-
grammierbarer Ein-'Ausgabe-Baustein
mit zwei TTL-kompatiblen Kandlen. Die

PIO stellt die Verbindung zwischen der
CPU und peripheren Gerdten her, chne
daB zusdtzliche Logik erforderlich ist,

Bild 2:
Blockschaltbild der CPU

Folgende Varianten werden vom MME
gefertigt:

Typ Taktfrequenz Betriebstemperaturbereich Vergleichstyp
UA 855D 4 MHz e = 0... 70°C Z 80 A-PICPS (Zilog)
UB 855D 2,5 MHz 8, = 0... 70°C Z80-PIOPS  (Zilog)
VB 855 D 2,5 MHz B,= —25...1t85°%C Z80-PIOPE  (Zilog)

Eigenschaften der PIO

— Interruptmoglichkeit im Quittungs-
betrieb flir schnelle Anforderungs-
bearbeitung

— Folgende Betriebsarten sind még-
lich:

+ Byte-Ausgabe (Betriebsart 0)

* Byte-Eingabe (Betriebsart 1)

- Byte-Ein-'Ausgabe (bidirektionaler
Betrieb, nur fiir Port A méglich)
{Betriebsart 2)

* Bit-Ein- ‘Ausgabe (Betriebsart 3)

— Interruptbearbeitung kann den Be-
dingungen des peripheren Geréates
angepaBt programmiert werden.

— Ein- und Ausgdnge sind TTL-kompa-
tibel.

— automatische Interrupt-Vektorerzeu-
gung und Prioritatskodierung durch
Kaskadierung der Bausteine
Ausgdnge des Ports B sind flr den
direkten AnschluB von Darlington-
Transistoren geeignet.


https://www.datasheetcrawler.com/
https://www.stockedmro.com/

I

9o— D0 AO —o1s
20— D1 Al l—oy
1o— D2 A2 i3
wo— D3 A3 —<Cz
swo— D4 Ad1—0wn
wwo—D5 AS5FH—0 o
30— DB ABl—0 8
20D 7 A7+ 7
16 C—OMSTB RDY— 18
17 O—CBSTB B0 —<Cozr
— B1t—02e

s 0—{B/A B2—20
5 0—|C/D B3F—2a0
40—0| CE B4l—om
a7 0—0| M 1 B5F—ca
36 2—O]ORQ B6F—<as
35 o—0| RD B7F—Cas
250— C BRDYF—<C 21
240— |EI INT p—C 23
IEQ —C 22

Die Anschlisse haben folgende Funk- Bild 3:
tion: AnschluBbelegung und

Schaltungskurzzeichen

RD CPU-Leseanforderung, IORQ CPU-Ein-'Ausgabe-
Eingang Anforderung, Eingang
B'A Kanalauswahl, Eingan BSTB K B-St Ei
e ERng . 5 aal robe, Eingang ARDY Kanal A-Quittung,
CcD Umschaltung Steuerwort BRDY Kanal B-Quittung, Ausgang
D t, Ei A
. atenwort, Eingang o sagand |EI Interrupt-Freigabe,
CE Bausteinauswahl, Eingang  INT Interrupt-Anforderung, Eingang
M1 CPU-Maschinenzyklus M1, Ausgang IEO Interrupt-Freigabe,
Eingang ASTB Kanal A-Strobe, Eingang Ausgang
AQ...A7 Ein-/Ausgdnge Port A
BO.. B7 Ein-/Ausgénge Port B
D0...D 7 8bit bidirektionaler
oS s, @ IEC TNT IEI Datenbus
‘ ¢ ‘ T T l N C Systemtakt
Datenbus Steuer- Interne Interrupt-
Iertu]ngen Steuerlogik Steuerung
(B:E:I/O < interner Bus o Uce
+—2C
Kanal A Kanal B
1/0 1/0
&
Datenund  Quittie- Datenund  Quittie-
Steuerung  rungs- Steuerung  rungs-
signale signale
Bild 4:
Blockschaltbild der PIO
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Schaltkreis fiir serielle Ein-'Ausgabe —
SIO UA 856D, UB856D, VB 856 D

Die SIO ist ein in n-Kanal-Silicon-Gate-
Technologie hergestellter  program-
mierbarer, zweikanaliger Baustein, der
Daten in das fur serielle Datenliber-

tragung erforderliche Format umsetzt.
Sie kann asynchron, synchron und bit-
orientiert synchron arbeiten.

Folgende Varianten werden vom MME
gefertigt:

Typ Taktfrequenz Betriebstemperaturbereich Vergleichstyp
UA 856 D 4 MHz BU=2 W TOECE Z 80 A-SIO/'PS (Zilog)
UB 856 D 2,5 MHz by = O..v 70°C Z 80-SIOPS  (Zilog)
VB 856 D 2,5 MHz $o=—25...1T85°C Z 80-SIOPE  (Zilog)

Eigenschaften der SIO

— vier unabhdngige serielle Ports:
zwei Sender- sowie Empféngerports

— asynchrone oder synchrone Arbeits-
weise

— asynchrone Daten mit 5, 6, 7 oder 8

Datenbits, 1, 1! oder 2 Stoppbits

und gerader, ungerader oder keiner

Paritéitserzeugung bzw. Paritdtspri-

fung

Paritats-, Uberlauf- und Rahmen-

fehlererkennung

Break-Erzeugung und -Erkennung

alle Eingdnge und Ausgdnge voll

TTL-kompatibel

Taktvarianten: x 1, x 16, x 32, x 64

Dateniibertragungsraten:

0 bis 550 kbit's

4 Eingdinge / 4 Ausgénge zur

MODEM-Steuerung

volle Fahigkeit zur Arbeit nach

HDLC einschlieBlich Verarbeitung

des |-Feld-Restes

— Leistungsfahige

interne oder externe Zeichensyn-
chronisation mit automatischer Ein-
figung von Synchronisationszeichen
und Flags

Betriebszustand ,AdreBerkennung”
bei SDLC/HDLC

Betriebszustand ,Synchronisations-
byteunterdriickung” mit mono- und
bisynchroner Arbeitsweise

Die hohen Ubertragungsraten und
die automatische CRC-Erzeugung
gestatten die direkte Zusammen-
schaltung mit Floppy-Disk-Speichern
doppelter Dichte, ohne daB direkter
Speicherzugriff erforderlich ist
Empfangene Daten und Fehlerregi-
ster sind vierfach, zu sendende Da-
ten zweifach gepuffert
Interrupt-Struktur
durch wahlweise festen oder vari-
ablen Interrupt-Vektor

CRC - 16 oder CRC - CCITT -
{0 und —1) — Priifpolynom

— gililtig empfangene Daten vor Uber-
schreiben geschiitzt

— 5V — Einphasentakt und eine ein-
zige 5V — Gleichspannungsversor-
gung

— Prioritatslogik durch Kaskadierung
der Bausteine

Bild 5:

AnschluBbelegung und Schaltungskurz-
zeichen {Bondvariante U 8560 D)

D1[a
D3E
D 5[3]
D7 [
INT [3]
IEI [€]
IEQ [T]
MT[E
Ucce [E]
‘w/RDYA 0]
SYNCA [T
RxDA 2]
RxCA 3]
TxCA 4]
TxDA [§
DTRA [ig]
RTSA[T]
CTSA [ig]
DCDA [i9]
C o

350—0| CE Lsm DO —=Ca0
21 O—0O|RESET D1 —9 1
so—o| M 1 D2 —oCag
36 0—0| IORQ D3 —=0 2
20—0| RD D4 —oOas
D5 —o0 3
00— C D6 —oOa7
so—— IEL D7 =< 4
330—— C/D
3¢ 0— B/A TxDA —C 15
1 W/RDYAIS—O 10
12 O—— AxDA RTSA [o—D017
13 C—0| AxCA DTRA [©—C 16
14 07 | TxCA " >
18 0—=C CTSA SYNCA P—C 11
19 O—0| DCDA
DB [—O 26
28 O—— RxDB N/RDYBfS—C 30
27 O—=C|RxTxDB RTSB P—0O 24
23 C—0C| CTSB DTRB [°—2 25
22 00| DCDB " P
SYNCE P—C 29
IEQ p—0 7
INT —0 s
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[ —b
D1 DO 3so—o| CE L|o 8? —C 40
21 2—O|RESET — 1
D3[2 D2 go—o M1 D2 —=Cag
DEE D4 363—9]%%Q Bg — 2
3z o—0 —=_ a8
D7[H D8 D5 |—o 3
INT [5 ICRQ 20— C D6 —oar
IEI [&] CE so—— |EL D7 —=< a
- sao— C/D
@ E B/‘i 390 B/A TxDA—C 15
M1 E C/D CXDA H?DS\R S0
B 12 —RX J—q7
_Uee[® e 130—|AxCA|  PTRAP—o 16
wsRDYA fiG] Uss 1o 2TxCA| [
SYNCA [iT] W/RDYB 180—CCTSA|  [synca f>— 11
a2 0—opPCDA
——HXDA ] SYNCB 1 TxDBl—C 25
RxCA [3] RxDB 26 c——RxDB| lwmove>— a0
TxCA 4] RxCB 27o—0| mxce | RTSBj— 24
TxDA [} 55] TXCB 260 OITXCB -
DTRA 230—oO0CTSB| [svnes [r—0 20
DTRA [f6] TxDB S o oBCDB
RTSA [I7] RTSB INT fp—o 5
CTSA [ig] CTSB IEQ —=2 7
DCDA [i9] DCDB
c po| RESET
Bild 6:

Die Anschlisse haben folgende Funk-

tion:
Do...D7 8bit bidirektionaler IEC Interrupt-Freigabe,
Datenbus Ausgang
CE Bausteinauswahl, INT Interrupt-Anforderung,
Eingang Ausgang
RESET Riicksetzen, Eingang Tx DA, Tx DB Sendedaten, Ausgéinge
M1 CPU-Maschinenzyklus W RDYA WAIT READY-Pin
M 1, Eingang (CPU WAIT, DMA-
IORQ CPU-Ein- Ausgabe- e oanl
Anforderung, Eingang - usgang
= W RDYB WAIT/READY-Pin
RD gig:;‘egseanforderung. (CPU WAIT, DMA.
READY Kanal B),
R x DA, R x DB Empfangsdaten, Ausgang
Eingdngs SYNCA Externsynchronisation
R x CA, Rx CB Empfangertakte, Kanal A, Ein-'Ausgang
ingd I .
. EmgAngRi) SYNCB Externsynchronisation
Tx CA, TxCB Sendertakte, Eingéinge!) Kanal B, Ein- Ausgang
CTSA, CTSB  Sendebereitschaft, RTSA, RTSB  Sendeanforderung
YT T i;ngcmge ! C Systemtakt
PCDA, DCOB Datentrdgererkennund:  b1Ra, DTRB  Bereitschaft Daten-
ingéinge .
e terminal, Ausgang
B/A Kanalauswah!, Eingang
cD Umschaltung Steuer-
wort Datenwort,
Eingdnge 1} Empfanger- und Sendetakt Kanal B
[EI Interrupt-Freigabe, gemeinsam gebondet (U 8560 D),

Eingang

Pinbezeichnung: RxTx CB

AnschluBbelegung und Schaltungskurz-
ondvariante U 8561 D}

zeichen (B
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WAIT RXCA

TXDA TXCA READY SYNCA  RXDA
Sync.-
Register
(WR 6, WRZ)
Sende- CRC- Sende- [Empfanger Empfanger-
multi- % Consiaioi Steue-  {Steue- Sync.-
plexer rung rung Register
Sendeshift- Steuerregister Empfanger- ?H?
bit-Insert- (Schreibregister WR) shitt-bit- SStr
Register WRO0O,WR1,3---5 Strip-Register
T Emptéanger-
= : Error-puff.
Sendepuffer BN Empfanger- (FIFO) (3)
(FIFO) (1) register puffer
s Lesereg. (FIFQ) (3)
4 Ext A
: BTR
8 Status : cTS
Daten —— 1/0
CPU DCD
Steuer- _7 _, | Bus /0 | Nt
bus interner Datenbus
. Interne
Interrupt -3—/— Steuer- I
logik |
Bild 7:

Asynchroner serieller
Ein- Ausgabeschaltkreis — DART
UA 8563 D, UB 8563 D, VB 8563 D

Der DART ist ein in n-Kanal-Silicon-

Gate-Technologie

hergestellter pro-

Folgende Varianten werden vom MME

grammierbarer,
stein, der Daten in das fiir serielle Da-

zweikanaliger Bau-

Struktur eines SIO-Kanals

tenlibertragung erforderliche Format

umsetzt. Er arbeitet nur asynchron.

gefertigt:
Typ Taktfrequenz Betriebstemperaturbereich Vergleichstyp
UA 8563 D 4 MHz Fp= 0.5 70°C Z 80 A-DART/PS (Zilog)
UB 8563 D 2,5 MHz ey = 0... 70°C Z 80-DARTPS  (Zilog)
VB 8563 D 2,5 MHz B = —025.. 85 Z 80-DARTPE (Zilog)
Eigenschaften des DART
— vier unabhéngige serielle Ports: volle Fé&higkeit zur Arbeit nach — Empfangene Daten und Fehler-

zwei Sender- sowie Empfdangerports
asynchrone Arbeitsweise
asynchrone Daten mit 5, 6, 7 oder
8 Datenbits, 1, 11’y oder 2 Stoppbits
und gerader, ungerader oder keiner
Paritdtserzeugung bzw. Paritdtspri-
fung

Paritdts-, Uberlauf-
fehlererkennung
Break-Erzeugung und -Erkennung
alle Eingdnge und Ausgénge voll
TTL-kempatibel

Taktvarianten: x 1, x 16, x 32, x 64
Datenlibertragungsraten:

0 bis 550 kbit's

4 Eingdnge'4 Ausgdnge zur
MQODEM-Steuerung

und Rahmen-

HDLC einschlieBlich Verarbeitung
des |-Feld-Restes

interne oder externe Zeichensyn-
chronisation mit automatischer Ein-
figung von Synchronisationszeichen
und Flags
Betriebszustand
bei SDLC HDLC
Betriebszustand ,Synchronisations-
byteunterdriickung” bei mono- und
bisynchroner Arbeitsweise

Die hohen Ubertragungsraten und
die automatische CRC-Erzeugung
gestatten die direkte Zusammen-
schaltung mit Floppy-Disk-Speichern
doppelter Dichte, ohne daB direkter
Speicherzugriff erforderlich ist

+AdreBerkennung”

register sind vierfach, zu sendende

Daten zweifach gepuffert

leistungsféhige  Interrupt-Struktur
durch waohlweise festen oder varia-
blen Interruptvektor

- CRC-16 oder CRC-CCITT - (0 und

—-1) = Pritfpolynom

gliltig empfangene Daten vor Uber-
schreiben geschiitzt

5V — Einphasentakt und eine ein-
zige 5V - Gleichspannungsversor-
gung

Prioritgtslogik durch Kaskadierung
der Bausteine
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Die Anschliisse haben folgende Funk-

tion:

Do...D7

DT 1 DO 35 O—L] CE haH| BO P
21 0—ORESET 1 —o0 1
D3[2] D2 Uo— ks D1 —a1
DS[3 D4 as >—|IORQ D3 }l—o 2
D7 [4] D6 sec—o0| RD Bg I—
=5 -
(A i 00— C D6 —=car
|E|E CE 50— (I:E% D7 —<c s
1 BA ao— C/D
IFME"C_‘IJ-% gg‘ s o0—o B/A TxDA—215
W/RDYAf D=0 10
Uce [3] RD 11 o—o| RIA RTSAR—C 17
w/RDYA [i0 Uss 12 O'——Exgﬁ DTRAP—C 18
=T 13 C—01RxX
RIA f] W/RDYB 14 O_OE’{%A TxDB .
RIB 180—o|CTSA|  wroveP—C 30
2:8: % SL%B 190—CpPCDA RTSBh—0 24
= DTRE [*—C 25
TxCA [4] AXTxCB 28 OroFixDB —y -
CB 270 RxTxCB 8! 5
TxDA fg] TxCB smo—olcTSB| [ IEQ — 7
DTRA [ié] TxDB 200—0oPDCDB
RTSA i7] RTSB 200—o| RIB
CTSA [i8] CTsB
DCDA i8] DCDB
C po] RESET
Bild 8:

8bit bidirektionaler
Datenbus

Bausteinauswabhl,
Eingang

Ricksetzen, Eingang
CPU-Maschinenzyklus
M1, Eingang
CPU-Ein-'Ausgabe-
Anforderung, Eingang

CPU-Lese-Anforderung,
Eingang

R x DA, R x DB Empfangsdaten,

Rx CA

Tx CA

CTSA, CTSB
DCDA, DCDB

RxTxCB

Eingénge
Empfangertakt, Eingang
Sendertakt, Eingang

Sendebereitschaft,
Eingdnge

Datentrédgererkennung,
Eingdnge

Empfanger- und Sender-

takt Kanal B (gemein-
som gebondet)

Kanalauswahl, Eingang

Umschaltung Steuer-
wort Datenwort,
Eingang

IEI Interrupt-Freigabe,
Eingang

IEO Interrupt-Freigabe,
Ausgang

INT Interrupt-Anforderung,
Ausgang

TxDA, TxDB Sendedaten, Ausgdnge

W RDYA WAIT/READY-Pin (CPU
WAIT, DMA-READY
Kanai A), Ausgang

W RDYB WAIT/READY-Pin (CPU
WAIT, DMA-READY
Kanal B), Ausgang

RIA Ringindikator Kanal A,
Eingang

RIB Ringindikator Kanal B,
Eingang

RTSA, RTSB  Sendeanforderung,
Ausgénge

C Systemtakt

DTRA, DTRB  Bereitschaft Daten-

terminal, Ausgang

AnschluBbelegung und Schaltungskurz-
zeichen
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Serielle Daten

—
:)‘ Kanal A 4 Kanaltakte
Interne Kanal A — WAIT/READY
Steuer- Lese-/
: Schreib- —
logik Register Kanal A < MODEM- oder
Einzel- L § andere
8 steupérung —& Steuerungen
Daten <@—~ ..‘ ZVE- | | [ und Status jg¢—— RIA
. 7 go- < interner Bus
alehis € —7—¥ Bus {} Ranal B g MODEM- oder
—NJ Einzel- |~ p andere
< —/| steuerung |—— Steuerungen
Interrupt- Interrupt- Kanal B und Statt?s l«—— RIB ‘
Steuer- —| Steuer- éiﬁ?éfb_
leitungen logik Register .
Serielle Daten
__> KanalB  l¢—— Kanaltakte
—® WAIT/READY
Use Uss C
Bild 9:
Blockschaltbild der inneren Struktur
des Schaltkreises
ZVE - 1/0
1/0 — Datenpuffer
interner Datenbus
RXD | Empfangs- Empfangs- Empfangs- Sendedaten
— takt- daten fehler
logik FIFO FIFO
Sende-
Schiebe- verzs- | TXD
ﬁ register P gerung [
(2bit)
—p Ver- 3bit —» cqiste fehler-
. zégerung {83“ ' logik Sende- | Tx &
L takt-  |g—0r
e O ol
Bild 10:

Datenbusstruktur fiir einen Kanal
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Schaltkreis fiir Zghler- und Zeitgeber-
funktion — CIC
UA 857D, UB 857D, VB 857D

Die CTC ist ein
Gate-Technologie

in n-Kanal-Silicon-
hergestellter pro-

Folgende Varionten werden vom MME
gefertigt:

grammierbarer Zéhler-/Zeitgeber-Bau-
stein, der iiber vier voneinander unab-

héngige, softwareprogrammierbare
Zahler-/Zeitgeberkanale verfiigt.

Typ Taktfrequenz Betriebstemperaturbereich Vergleichstyp
UA 857D 4 MHz By = 3 IO {1 s Z 80 A-CTC/PS (Zilog)
UB 857D 2,5 MHz do= 0... 70°C Z80-CTC/PS (Zilog)
VB 857D 2,5 MHz B, =—25...1T85°C Z 80-CTC/PE  (Zilog)

Eigenschaften der CTC

— Alle Ein- und Ausgénge sind voll
TTL-kompatibel.

— Es wird nur eine +5V — Versor-
gungsspannung bend&tigt.

— Es existieren vier voneinander unab-
hdngige, softwareprogrammierbare
8bit-Zahler, 16bit-Zeitgeber-Kandle.
Jeder dieser Kandle kann wahlweise
als Zéhler oder Zeitgeber verwendet
werden.

— In der Betriebsart Zeitgeber sind
Vorteiler durch 16 oder 256 fir je-
den Zeitgeber-Kanal méglich.

— Es kdnnen Interrupts bei Erreichen
von programmdaBig festgelegten
Zshler- oder Zeitgeberwerten pro-
grammiert werden.

— Automatische  Interrupt-Vektor-Be-
reitstellung und Prioritétskodierung
ohne zusdtzlichen Schaltungsauf-
wand durch Kaskadierung der Bau-
steine.

— Die Ausgdnge (ZC/TO 1...ZC/TO 3)
der drei herausgefiihrten Kandle
sind zum AnschluB von Darlington-
Transistoren geeignet.

— Die maximale Zéhlfrequenz bei der
Betriebsart ,Zahler” ist fc/2,

Der Zahler-/Zeitgeber-Baustein enthdlt
folgende Funktionseinheiten (siehe
Blockschaltbild):

— Interface zu CPU
Die CTC kann direkt Uber die in-
terne Bus-Interface-Logik an die
CPU angeschlossen werden.

— Interne Steuerlogik
Uber eine interne Steuerlogik wird
der Daten- und Steuerbus mit den
vier Zéhler-Zeitgeber-Kandlen der
CTC synchronisiert.

— Interrupt-Steuerlogik

Die Interrupt-Steuerlogik behandelt
die CPU-Interrupt-Strukturen ent-
sprechend der festgelegten Prioritét.
Diese Prioritéit ist abhéngig von der
Stellung der CTC in der Prioritéits-
kette. Jedem der vier Kandle wird
ein Interrupt-Vektor zugeordnet, wo-
bei der Kanal 0 die héchste Priori-
tat besitzt,

— 4 Z&hler-/Zeitgeberkandle

lede Kanaleinheit besteht aus
einem Zeitkonstantenregister (8 bit),
einem Kanal-Steuerregister (8 bit),
einem Riickwértszahler (8 bit), einem
Vorteiler und einer eigenen Steuer-
logik. Der Vorteiler (8 bit) ist auf
den Wert ,16" oder ,256" program-
miert.
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Interrupt-

Steuerleitungen
Interne Interrupt-
Datenbus Steuerbus Steuer- Steuer-
logik logik
8 6
Interface
Zu < interner Bus
CPU
Kanal Kanal Kanal Kanal

C Uss Ucc 0 1 5 3

T

!

!

Die Anschlisse haben folgende Funk-

tion:
IORQ Ein- Ausgabe-Anforderung, RD CPU-Leseanforderung,
Eingang Eingang
IEI Interrupt-Freigabe, M1 CPU-Maschinenzyklus,
Eingang Eingang
IEQO Interrupt-Freigabe, & Systemtakt, Eingang
B Ausgang RESET Riicksetzeingang
INT Interrupt-Anforderung, CTRGO  Takt- bzw. Triggereingang
Ausgang fiir den Kanal 0
D 4[] Tk 250— DO
D5[2] 27D 2 60— D 1
D6 [3] 55] D 1 :;;——Bg IEQ —o 11
D7[3 551D 0 1o—| D4
Uss [5] 2] Uce zg B g
RD [3] P3] c/TRGO 40— D7 70/T0 of— 7
zcmoo [7] P2] c/TAG
zcrmo1 [3] 1) crTRG2 160—o| CE PCTo1——C 8
zermoz [9] P0] c/TRG3 180——KS 0| pemozl—o 9
ORQ 9 9] KS 1 19 0——KS 1
|EOE @KSO 14 0—C M1
INT [i2] [17] RESET 100—0llIORQ
El E @ﬁ s c—0| RD INT p—< 12
YENT 15]C 130— [E|
23 O—/TRG 0
22 O——/TRG 1
21 O——LC/TRG 2
20 C—/TRG 3
17 C—CRESET
50— C

Bild 11:

Blockschaltbild der CTC

CTRG1
C/TRG 2
C/TRG 3

Do...D7

ZCTO O

ZCT0O1

ZCTO2

KS0. KS1

Bild 12:

Takt- bzw. Triggereingang
fir den Kanal 1

Takt- bzw. Triggereingang
fir den Kanal 2

Takt- bzw. Triggereingang
fir den Kanal 3

8bit Datenbus, Ein-/Aus-
génge, Tristate

Nulldurchgang des Riick-
wdrtszdhlers bzw, Zeit-
gebermeldung fir den
Kanal 0

Nulldurchgang des Riick-
wdrtszahlers bzw. Zeit-
gebermeldung fiir den
Kanal 1

Nulldurchgang des Riick-
wartszéhlers bzw. Zeit-
gebermeldung fir den
Kanal 2

Kanalauswahl!, Eingabe
einer 2bit Adresse, des vom
Mikroprozessor angespro-
chenen Kanals

AnschluBbelegung und Schaltungskurz-

zeichen
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Schaltkreis fur direkten Speicherzugriff
- DMA UA 858D, UB 858 D

Die DMA ist ein in n-Kanal-Silicon- stein fiir den direkten Datentransfer chen oder Peripheriegerdten und dem
Gate-Technologie hergestellter Bou-  zwischen verschiedenen Speicherberei-  Speicher.

Folgende Varianten werden vom MME

gefertigt:
Typ Taktfrequenz Betriebstemperaturbereich Vergleichstyp
UA 858D 4 MHz Y= 0... 70°C Z 80 A-DMAPS (Zilog)
UB 858 D 2,5 MHz #a= 0 70°€ Z 80-DMAPS  (Zilog)

Eigenschaften der DMA

— Sie liefert als Einkanal-Schaltkreis
alle Adressen-, Zeit- und Kontroll-
signale fur den Transfer von Daten-
blécken zwischen zwei Toren des
UA 880-'UB 880-Systems und oder
das Prifen von Blécken auf be-
stimmte Bytes.

— Voligepufferte Adressen- und Block-
léngenregister vorhanden, d. h. die
Daten fir die ndchste Operation
kénnen geladen werden, ohne die
momentanen Daten zu zerstéren.

— Waéhrend eines Transfers wird eine
Adresse fiir die Lese- und eine fiir
die Schreiboperation erzeugt,

— Eine vollstdndig ausgefithrte Ope-
ration kann automatisch oder auf
Befehl wiederholt werden ({,Auto
restart” oder ,Load").

— Das Zeitverhalten der Tore ist pro-
grammierbar {Anpassung an die
Geschwindigkeit angeschlossener
peripherer Gerdte).

— Die DMA kann softwaremdBig frei-
gegeben, gesperrt oder rlickgesetzt
werden,

— Prioritdtskaskadierung der Bau-
steine bei mehreren DMA-Kandlen

— Suchraten bis zu 2 MByte méglich

— Sie kann ohne Unterbrechung des
Transfers signalisieren, daB eine
bestimmte Anzahl von Bytes iiber-
tragen worden ist.

— Operationsmodes:

- 1 Byte-Ubertragung (es wird 1 By-
te pro BUSRQ-Anforderung liber-
tragen)

- peripheriegesteuerte  Operation
Jburst” (die Operation lauft, so-
lange die Peripherie das READY-
Signal aktiv halt)

© programmgesteuerte  Operation
wcontinous” (die Operation lauft
bis ein Block mit im Programm
festgelegter Lé&nge abgearbeitet
ist)

— Interrupt nach:
- Blockende
- Auffinden eines bestimmten Bytes

- READY aktiv programmierbar
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AS|1 10| A 6 SSQ—B? ﬁ?—os
34 00— —2 5
ASE AT go— D2 A2 —o 4
A3[3] ] IEI 20— D3 | |A3 —os
A2[4] 57] INT/PULSE s1o— D4 A4 —o2
280—— DB AB —Ou
A0 [¢ DO zo— D7 A7 —oa
c D1 AB —Ou
. g o—of WR A9 —=o0z3
WR [¢] D2 go—o| RD A10—o0a
RD [5] D3 100—ollORQ ﬁﬂ —0 21
elzle] 12 c—0|MREQ 12 —=C20
IO @ D4 15 O—0|BURSQ A13 —o1g
Ucc 7] Uss = 2 14 — 18
MREQ [i2] D5 70— S0
BAD 260—C| M1
BA_ 3] D6 16 D——OLEWAIT IE0 [—C36
BAI 4] D7 38 O— EISE\II % 0—C 13
e BIVER 24 0—0 0—0 37
%.REE Sk 25— RDY PULSE
cE/WAIT [5] RDY
A 15 [i7] AB
A 14 3] A9
A 13 fig] A10
A 12 9 A 11
Die Anschliisse haben folgende Funk- Bild 13:
tion: AnschluBbelegung und Schaltungskurz-
A0Q,..A15 16bit-AdreBbus-Ausgdnge BUSRQ Busanforderung zeichen
DO...D7 8bit bidirektionaler Daten- CSWAIT  Bausteinauswahl
bus 1EIl interrupt-Freigabe,
WR Schreibanforderung Eingang
— IEO Interrupt-Freigabe,
RD Leseanforderung Ausgang
IORQ  Eins/Ausgabe-Anforderung, INT Interrupt-Anforderung,
Eingang —_ Eingang
----- e ; M1 Maschinenzyklus M 1,
MREQ Speicheranforderung P
BAO Busanforderungsbestati- & Systemtakt
- gungif\sgang RDY Bereitschaftssignal
BAI Busanforderungsbestdti- (Eingang, aktiv L oder H Bild 14:
gung, Eingang programmierbar) Blockschaltbild der DMA
__IEOIEINT
BUSRQ BUSAK
Daten . : ¢
4+—P . Port A Steuerlogik Steuer-
4»1 AdreBzihler- fiur BUSRQ- register
logik Status Steuerlogik
Intér- ,
Ad face Zei!-
ressen : | ablauf-
<> ﬁ’gj < interner DMA-Bus > iaiig
e | 15 =
Bus .
Port B Block- Vergleichslog.
Steuer- 1 4P| AdreBzéhler- langen- Vergleichsreg.
G logik zahler Maskenreg.
signale
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Grenzwerte

(Bezugspotential Usg = 0V)

K =
Kennwert z:i::iten MeBbedingung min. typ. max. Einheit
Betriebsspannung Uec —0,5 7 V
Eingangsspannung U, —0,5 7 v
Betriebstemperatur ? 0 70 °C
Lagertemperatur (. —55 125 °C
Verlustleistung Py t, =25°C 1A W
Statische Kennwerte
{(#,=0...70°C;
Bezugspotential Uss = 0 V)
Kurz- 3 ! . : .
Kennwert saidhien MeBbedingung min. typ. max. Einheit
Betriebsspannung Uee 4,75 5 5,25 v
Eingangsspannung Low U, —0.5 0.8 Vv
Eingangsspannung High Uiy 2,0 Uee vV
Takteingangsspannung Low Uic —0,5 0,45 v
Takteingangsspannung High Upe Uee—0,2 Uece Vv
Ausgangsspannung Low UaL lor = 1.8 mA 0,4 v
Ausgangsspannung High Uon loy= -0,25 mA 2.4 V
Dynamische Betriebsbedingungen
UA 880D, UA 855 D, UAB56D,
UA 8563 D, UAB57D, UA8S8 D
(Uee = 4,75...525V; Uss =0V)
K ki MeBbedi i Einhei
ennwert —— eBbedingung min. typ. max. inheit
Taktperiode te 250 1) ns
High-Breite des Taktes tw (CH) 105 2000 ns
Low-Breite des Taktes tw (L 105 2000 ns
Anstiegs- und Abfallzeiten
des Taktes te: te 20 ns
UB 880 D, VB 880D, UB 855D,
VB 855 D, UB 856 D, VB 856 D,
UB 8563 D, VB 8563 D, UB 857D,
VB 857D, UB858 D
(Ucc = 4.75. . .5,25 V; USS = OV)
Kurz- . - : :
Kennwert ajdii MeBbedingung min. typ. max. Einheit
Taktperiode tc 400 ) ns
High-Breite des Taktes tw (CcH) 180 2000 ns
Low-Breite des Taktes tw (cLy 180 2000 ns
Anstiegs- und Abfallzeiten
des Taktes te; b 30 ns

1) tc = tw ol tw ey Tt
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Bild 15:
Gehduseabmessungen U 880 D,
usss5D, U856D, Uss563D,U858D
36,8403 .
33.02 139
1.3
o .
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= ¥ e \
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o] jf i \\\
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Dieses Datenblatt gibt keine Auskunft Hinweis! Bild 16:

Uber Lieferméglichkeiten und beinhal-
tet keine Verbindlichkeiten zur Produk-
tion. Die glltigen Vertragsunterlagen
beim Bezug der Bauelemente sind die
Typenstandards. Rechtsverbindlich st
jeweils die Auftragsbestatigung.
Ausfihrliche [nformationen enthalten
die Technischen Beschreibungen des
VEB MME.

DEWAG Erfurt -

Die Behandlungsvorschriften fir MOS-
Bauelemente miissen unbedingt einge-
halten werden, da andernfalls eine Re-
klamation nicht anerkannt werden
kann,

Gehduseabmessungen U 857 D

Satz und Druck: Elbe-S5acle-Druckerei Naumburg, Betrieb der VOB Aufwarts « Ag 05-145-85 1V-26-10 1.0 {4476)
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