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Ausgabe: 1/84

In der Thnen i

Betriebasdokumentation

K 1520
Heft 1

Korrekturblatt

1 Betri

K 1520, Heft 1

werden folgende Korrekturen wirksam:

Seite

Korrekturen

Vii-12
Abb. VII/2

VII - 15

neue

Zeichnung

momggg
“0.000’

N st i e ibids

¥n o000
1234
X©0000

Tkt, 3.4.2.3 folgender Text kommt hinzu:

X 10 :

4-X11

: 4 : Masse

CLK/TRGS




3.5.

Parsllele Ein/Ausgabe
===207004 TR/ Ausgube

3.5.1.

Struktur

Die Schaltung zur parallelen Bin- und Ausgabe besteht aus dem
Schaltkreis Q301, einer Brgdnzungselektronik und einer Koppel-
elektronik. Die Ergdnzungselektronik dient der Anpassung des
Q301 en die slektrischen umd logischen Bedingungen des System~
busses K 1520. Sie wird bei den Typen K 2521 und K 2522 mit
dem Q302 gemeinsam genutzt und besteht sus Datenverstirkerm
®it Rich logik, Ad lung mur Bildusg
der CS-Signale und des RDY-Signels, der Auewahl des IEI-
Signals mit einer Lootdluad-c-rry-Schnltuu sowie einigen
Verstirkern. Der Q301 kann zur Kopplung von big zu vier K 1520
benutzt werden. Er besitzt dazu eine Koppelelektronik zur
Synchronisierung des Detensustausches, Disse kann durch
Wickelverbindungen vom Q301 getrennt oder fir die Verwsndung
als M r- bzw. Slave-Rechmer verdrshtet werdem (siehe

Abb. VII/2 und Tabelle 1).

Tebelle 1:
Pestlegung des Regimes der ZRE durch die Wickelbrilckem X12/X13

Regime X12:9 12 i3 4 15
X13:1 :2 :3 14 15

Einzelrechmer

Kehrrechmer

Haster x x x z

Hebrrechtner
Slove x x x x

* = Wickelbriicke vorhanden

VII-18 1.12.517101.0/61

- Ve

dusg zur Meh: plung
Die Li lung t sinen RKoppelbus aus
8 Datenleitungen, 2 D-t.nmchroniuuo-lhnungu.
7 Leitungen zur Adressierung, Quittierusg und Statuskenn~
zelchmung, sine Leitumg zur Verbindung der /RESET-Signale
umd (bei Verwendung eines zemtralen Tektgenerators) sime
Leituag sur Verteilung des zemtralea Taktes. Sie simd
logisch und elsktrisch sufeinander abgestimmt umd werden
Uber alle vier Rechmer durchgehend verdrahtat. Konstruktiv
8ind die Signale wie folgt angeordnets

Signelname Klemmes der Steckeinheit

PAO X2:416

PA1 12:816

PA2 X2:415

PA3 X2:B15 ~ Datenleitumgen

PA4 X2:414

PAS Z2:314

PAS X2:413

PAT I2:313

/PRDY X2:806 } Datensynchronisetioms—

/PSTB X2:406 T leitumgen

PBO X21411 Statuskennseicmung

PB2 X2:1410

PB3 X2:B10

PB4 X2:409 Leitungen zur

PBS X2:B809 ~ Adressierung wnd

PB6 X2:408 Quittierung

PB7 X2:B08

/RBSET X2:BO5 Ricksetsen des Mehr-
rechnersystemc

TAKTO X2:B04 Zentreler Takt des
Mehrrechmersystens

(falls verwendet)

viI-20 1412517101, 0/61

3.5.2.

AnschluBbedingungen

3.5.2. 10

Systembus

Die alektrischem umd logischen Bedinmguagen

der Ein-/Ausgebe

entsprechen demen des Systembusees K 1520, 1t, TGL 37271.

3.5.2.2

Koppelb:

- Verwendung zur paersllelen Ein- und Auegabe g
Die elektrischen und logischen Bedingungen entsprechan denen
des Schaltkreises Q301. Konstruktiv sind Signale wie folgt

angeordnet:

Q301-Bezeichnusg Signalneme Klemme der Steckeinheit

0 240
A1 PAY
X2 PA2

13 PA3

A 2A4

A5 PAS

A6 PA6

e AT
ARDY PARDY
/ASTB /PASTE
% 280

1 81

B2 PB2

5 83

" B4

85 85

36 76

7 P87
BRDY PBRDY
/BSTB #FBSTB

X2:416
x2:816
X2:415
X2:B15
I2:A14
X2:B14
X2:413
X2:B13
X2:B12
X2:817
X2:A11
X2:B11
X2:A10
X2:310
X2:409
X2:809
X2:A08
X2:B08
X2:A12
X2:417

VII-19

1.12.517101.0/61




r
IEl UM
Jode2.3: : W&_ l
Funktion ﬂ-,;——— er
JEI-
Der Anwender kann alle Mdglichkeitem mutzem die der Schelt- ] Auswan!
kreis Q302 bietet. Die oben angefiihrten Signale werden unbe-
schaltet zur Verfligung gestellt. 1001
Durch Wickelbriicken k¥nnen die Kanile aber auch wis folgt i
Reihe geschaltet werden:
11053 - X11:3 1 26/108 CLK/TRG1 UGS~ | anmed
X10:2 - X11:2 : 2C/T01 CLK/TRG2 g *
X10:1 - X11:1 : 2C/702 CLK/TRG3 cre
Der Schaltkreis wird vom Systembus Uber die Brgiinzungselektro- * [W.:z
aik angesteuert, falls auf dem AdreSbus AB7 bis ABO die 3
Adressem 80y bis 83y liegen, /IODI, /M1 high und /IORQ low simd. 0
Die Verdrantumg der Bits ABO und AB1 reslisiert folgende Be- : S INT
deutung der Adressem: { 2807
ABT:0 Kanel i 7 o8l
80, 0 !
'
G1H 1 H
82y 2 )
B3y 3 FAO:7
Der Q302 besitzt in der Interruptketts der ZRE die hichets ! 1084 fro B PARDY
Prioritit., Der Datenbuspuffer ist bidirektional umd wird im ‘ ST
Richtung Systembus gesteuert, wenn der Q302 ausgewshlt wird 2 —
und dabei /RD = low ist (Lese-Zugriff) oder /IORQ und /M1 ; L PBO:T
low, IET und /IEC high sind (Unterbrechungsquittung). { Adref3- ]
Bei Bin- und Ausgabezugriff sowie Interruptanerkemnung wird 4357 dekoder PBROY
jewsils /RDY suf low gezogen. 6 s
- o0p4-007,,
1 IE0
ROY
Abb, VII/4 Logische Struktur von Z#hler/Zeitgeter und
Parallel-Ein- und Ausgabeinterfece (ohn: Koppel-
VII-16 1.12.517101.0/61 : elsktronik)
; VII-17 1.12.517101.0/61
|
Seerchermarrie
AB80 -9

3410

» P%M Struktur
0000-03FFy

Per ZEhlex/Ieitgeber bestsht aus dem Schallireis 4202 umd der
Brgémsungselektromik. Die Ergémrusgselektromik dieat der An-
passung des Q302 an die elektrischem umd logischen Bsdimgungem

} Adrefdekoder

A4890:95 PROM des Systembusses X 1520, Sie wird ait dem Q301 gemeineam Ve~
2K utst und besteht t. -
A Forr, »l und beste L:‘w-nn 1lichen aus Datenpuffer mit Rich
0400 ung umd tachltiesslumg zur Bildumg des

Bausteinsuswahl. mmd RDY-3ignels,
o

MREQ
& PROM 3.4.2,
Memor A
S 08000~ 0BFFy MReriEsIviapigin |
RESH
S Jede2.1,
Jystembus
Dis elektrischem wmd logischem Bedi des CTC em hi
KDYy denen des Systembusses K 1520, 1t, TGL 37271.

RAM 3.4.2.2.
4K Koppeldu
S 0609-0FF5,, Ioppeie
Die 4 fiechen Bim- umd A ignale des Q302
sind an dem Koppelbus gefilhirt uad kometruktiv wie folgt amge-
; orduet:
Steckver. -Klemme
| CIE/TRGO X2:1829
M\ﬁm‘_} CLE/TRG1 X2:824
CLE/TRG2 X2:B23
WR CLK/TRG3 X2:422
— Fulldurchgengs—/Triggersusginge
20/700 X2:425
b, V.
II/3 Logische Struktur des Syaichers der Iny 26/701 X2:424
2¢/102 X21423

VII-14

1.12.517101.0, |
. /61 ! VII-15 1.12.517101.0/61



X8:1 - 131 fur /MEMDI
X8:2 - 19:2  fir /MEMDIM
X8:3 - X9:3  fur /MEMDI2

Deren Lege ist in Abb. VII/2 erkemnber.
Abb., VII/3 zeigt die Blockstruktur der Speichereinheit,

3.3.2.
Fusktion

Die Aktivierung des Speichers erfolgt durch /MREQ « low, fslls
AB12 bis AB15 low /RPSH,/MEMDI bzw. /MEMDI1 bzw, /MEMDIZ (e
n@ch Verdrahtung) high sind. Dareufhin wird das Signel /RDY
(offaner Xollektor) suf low 2ezogen, dis Decodierung der
AdreSbits AB10 und AB11 sowie der Destenbusverstirker skti-
viert. Dabei werden vier CS-Signale gebildet, die zur An-
Steuerung der vier 1K Byte-Speichermatrizen dienen. Auf wel-
ches Byte innerhaldb der Matrix zugegriffen wird, entscheiden
die dis Speicherschaltkreise direkt steuernden AdraGbite ABO
bis AB9, Beim RAM bewirkt dae Signel /WR = low das Einschrei-
ben der verstirkten Datenbussignele DBO tis DBT in den Speicher.
Dabei ist der DB-Puffer durch /RD = high in Richtung zum Spei-
cher gesteuert und legt die Daten an dessen Bingénge. Beim
Lesen wird der DB-Puffer durch /RD = low in Richtung Syetembus
gesteuort und das von der mit CS aktivierten Speichermatrix
gelleferts Datenbyte verstdrkt,

hler/Zeitgeber

Der Zzhler/Zeitgeber ist nur suf den Typen K 2521 und K 2522
reelisiert,

ebhiag

o P

ZRE
- Bestickungsseife
X715 ooo
1723
@260 ¥th 000
ADR: Menrrechner Mastr o]
yBooo o 0
1723 45
y1Q000 00

Q260
ADR:

roinder
Slcckv; 4

e Bedienainheit X 2521 ... K 2524

. VII/2 Zentral
A 4 -Plitze und

Adressenzuordnung der PROM
Anordnung der Wickelbriickem

VII-13 1.12.517101.0/61

Richtungs- M1
seuerung SR
S R
il o
5
®y
0807 o i
. B840
Adrefy-
ous .
7 ker |———e—
TAKT i °
RESET =5
HAIT
: T
4 HMI
BUSRG
Abb, VII/1 Logische Struktur der ZVE

VII-10 1.12,517101,0/61

]

Die Speichereinheit besteht eus einem 3K Byte Pestwertspsi-
cher und einem 1K Byte Schreib-Less-Speicher. Der Festwertspei-
cher wird durch 3 EPROM vom Typ 0260 realisiert. Diees sind
suf Steckfsesungen sngeordnet und leicht hb,
Sie belegen dean Adressenbversich von P@PPy bis $BFFy. Die Zu-
ordnung der AdreSbereiche zu den Bestlickungspli tzen ist mue
der Abbildung VII/2 zu ersehen. Der Schreib-lese-Speicher
wird bitweise durch B statische n-MOS-RAM-Schaltkreise vom
Typ 0240 realisiert. Er belegt den Adrefbereich von @COgy
bis PFFF,.

Der gesamte Speicher ist mit dem Systembue Uber folgends
Signale verbunden:

ABO:15 AdreBbus
DBO:7 Datenbus
/MBRQ Speicherenforderung (negiert)
/RD Lesesteuersignal (negiert)
JWR Schreibsteusrsignsl (negiert)
/MBMDI Speicherfreigabe (negiert)
evtl, durch Umwickeln ersetzt durch
/MEMDI1 oder /MEMDI2
/RDY Bereitsignal des Speichers (negiert)
/RFSH Refresh-Signal (negiert)

Die slektrischen Bedingungen dieser Signale entaprechen dem
allgemeinen Ford des Sys 8 K 1520,
StenderdmsBig wird zur Speichersperrung das Signal MEMDI ver-
wendet. Der Anwender kenn sber such wahlweise die Signale
MEMDI! bzw. MEMDI2 verwenden, die er allerdings selbet (ne-
giert) bersitstellen muB. Auf diese Weise ist eine Erweiterusg
des SpeicheradreBbereichea (iber 64K hineus méglich. Die Aus-
wahl erfolgt durch die “ickelbriickem

VIiI-11 1.12,517101.0/61




;/is Typem K 2521 uad & 2523 arzeugen TAKTO selbat, Fir 41

::pen X 2522 und K 2524 auB TAKTO Voa elnem snderen Reehn.
..,.uhx.-rzcnnersystam), vom Busverstirker K 4120 (Koppl i
Intwicklungesystem) oder Separat tercitgestellt '::d::g i

e tzschal tung
Hdach dem Einschalten der Betriebespannung 5P wird ein Kondy
S8tor aufgeladen und mit einem S5 ; “
- Mm Schwellwertachalter Ubarw

5 : 5 acht,
,.:J.az:,,e die Binschsltschwelle noch nickt erreicht ist, wird
im8 Systembussignal /RESET auf "low# ibar sinen "-eibe.r mit
'ffenem Xollektor £eZOgeR. Am Treiber ist ein Xollektorwider—
ot v 1 :

: 2nd von 1X Obm angeordnet. Demit warden folgende elekt:
Jaten realisiert: g

v, v
Yor 0,4 ¥ fUr Typ 5 mA

FOHT A VR ) o2, 250 K

Sie Zeit vom Zuschalten der SP
. bis zur "low-high"-F1
RESET Lstragt mincestens 300 ma. : G

Zentrale Verarteitungseinheit (2ZVB)

K tur

0

Jie IVE testeht sus denm X¥i:roprozessor ( 33 1mé der
Srganzunggelektronis. Der VP reslisiert
“iomem ler IVE. Die Srgénzungselek:roni
isktriscnes Dedingungen filr die Ankopp

¥R
¥R X C und Lesteht sus folgenden Xomo

»m. 3ystembus des

- Yerswarker fir /RESET und TAKT {(mit % $
Pagelanhebung; mitbenutzt vor PIC und C7.

vsv2nd zur

Zeitgeber:

Brzeugbare Intervalle: programmis rbar (16 ... 2562) =k

*; = Systemtaktzyklus

Zéhler

Zghlerbereich: programmierber

1«4 256 externe Ereignisse
256" externe Breignisee;
erreichber durch Reihenschaltung
von 4 Kamilen

¥az, Zdhlbereich:

2.6.
Parallel-Zin/Ausgebe (PI0)

Q3017w §53)
2 (Port A, Port B)

Schaltkreistyp:
Anzahl der Porte:
(bzw. bidirektionale

Interfacekantile)

Ausgengssignale: ¥0S, TTL-kompetibel (mx. 1,8 mA)
Bingengeeignele: ¥0S, TTL-kompatibdel
Adressierung: fest

Adressen; P984y ... PPETy

Betrisbsarten: 4

2.7.

Mehrrecmerkopplung
el Dt s 1

Schaltkreiatyp: Q301 (eiehe 2.5.)
Anzahl der koppelbarem max. 1 Master - mit 3 Slaverschmem
Rechmer:
Ubertragungsmodus: Interruptverkehr zwischem Proszessor
und B/A-Porte,
progremmisrter Datenblocktrensfer
i swischen Master- und Slaverscimern
Uber digkeit: 30k Byte/s s

s

- Arbeitswiderstinde und Abtlockdioden fUr ZVB-3tsuersignsle
=it offenem Kollektor bzw. Dreim (/NMI, /WAIT, /INT,
/BUSRQ) .

- Bildung der Bus-Anforderungsbestitigung /BAO durch einme
Stufe mit offsnem Kollektor (zum Iweck des externem BUS-
Abschaltens im WAIT-Zustand) sus dem Signal /BUSAK.

- Vexstdrker fUr AdreSbus ABO:15, Datenbue DBO:7 und System—
steusrsignsle AMREQ, /M1, /IORQ, /RD, /WR, /RFSH, /HALT,
die mit BAO hochohmig geschaltet werden: /M1 und /HALT de-
sitzen Ziehwiderstinde, die dann sn ihnen High-Pegel srzeu-
gen. Nur 4is Datenbusversvirker srbeiten bidirektionel umd
werden mit RD oder M1 in Richtung ZVE gestsuert.

3.2.2.

Punktion

Die Aufgeabe der IVE besteht in der Abarbeitung der im Spei-
cher stehenden Progremme und in der Reaktion suf Unterbre-
chungesignals von externen Zinheiten.

Dezu muf die ZVE iiber den Systembus mit den Spsichern und
B/A-Einheiten Informstionen mustsuschen.

Die Brgénzungeelektronik hot keinen Einfluf auf die Funktion
des Scheltkreizes Q300. All seine progrematecinischen Eigen-
scheften sind nutzbar.

Polgends =lektrische 3esonderheiten =ind allerdings 2u
beachten:

- Im Ruhezustend verstirxen die Datenbustreiber in Richtung

Systembus

Auf der ZRE sind alle ¥iderstdnde der Syetemtusleitungen
fiir offenen Hollektor bzw. Drmin vorkenden

/EAD ist nit offenem Kollektor susgefihrt

Auch /RPSH, /M1 und /HALT werden bei BUSAK hochohmig ze-
schaltet. /%1 und /HALT werden mber dsbei durch Wider-

atinde auf hign jezogen.

3.
Technische Beschreibung
e

3.1s

Tekterzeugung und Riickse tzschaltung

3.1.1. und 341. 3. beschriebenen Punktioneein-

ter Pite
e K 2521 wd K 2523 vorhanden.

heiten sind nur suf den Typen

3.1.1.
Takterzeugung
—

Bin Quarzgenerator erzeugt eine Grundfrequens VOR 9830,4 KHs 1
0,1 % Disse wird it Hilfe sines Duelzéhlers suf die System=
frequenz vom 2,4576 MHz & 0,1 % geteilt (Testverhiltnis 111).
Bin folgender Treiber speist den Koppelbus mit dem Signal
TAKTO. Diese Verbindung kenz durch dis Wickelbriicke 6 - X7
unterbrochen werden. Des ist 2.B. notwendig, wenn der Takt
separat erzeugt wird, wenn diesex vom Entwicklungesystem n’:,_
den Busverstiirker K 4120 oder vom einer anderen ZRE (8.2, Me
rechnersystem) mugefihrt wird., Der Treiber gewhrleistet fol=

gende slektrische Bedingungens
15 mh

Low-Au8gengsspannung Uy, 0.4 V bei Igp =
High~Ausgengsspannung Ugg 204 V vei Ioy 5
Taktzyklusgeit ty, = 40T ns ¢ 0,1 %

3.1.2.

Taktentkopplung

rt der Takterzeugung wird des Signel TAKTO
kann hier an enders Rscimer

In jedem Prlle wird suf der
indem das Signal TAKTO
1 TAKT en der entsprechen~

Unabhingig vom O
auf dem Koppelbus eingespeist und

oder Gerite weitergeleitet werden.
ZRE eine Taktentkopplung realisiert,

des Koppelbus verstirkt und sls Signa
den Klemme des Systembus eingespsist wird.

vII-7 1.12.517101.0/61
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2;
Technische Daten

2.1.
Allgemsins Daten

O Steckeinheitenabmessungen:
Steckraster:
Steckverbinder:

Bineatzklasse:

534 - k354

215 mm x 170 mm

20 mm

2 x 5S8polig, indirekt. Bauf,304-58
TGL 29331/03 bzw.

2 x 58polig, direkt

T6L 29331/01

5/60/30/95/10-13

Stromversorgung (typisch; slle PROMs bestuckt):

K 2521
1,50 A
0,07 A
0,12 A

SP=s 5Ve5%
Ne-5V:5%
12P « + 12V + 5%

2.2.
Takterzeugung

Quarztyp:
e Quarznennfrequenz:
Syetemtaktfrequenz:
Syetemtaktzyklus:

2.3.

K 2522
1,45 A
0,07 A
0,12 A

K 2523 K 2524
1,45 A 1.40‘1
0,07 & 0,07/A
0,124 0,12 A

Q51/82010 T6L 33584
9832 KHz

2,4576 MHz + 0,1 %
407 ns + 0,1 %

Zentrale Verarbeitungeeinheit

Schaltkreistyp:
Befenlsanzahl:
Befehlsldnge:
Verarbteitungsbreiter
Wortlidnge Daten:

Q300 assei

158 Basisbefehle

1, 2, 3 oder 4 Byte
1 Byts

1 oder 2 Byte

1 47 £47404 0/R4

D

e

Adressierbarer Speicher:
B/A-AdreBbereich:

Unterbrechungsarten:

Vartesteusrung:
Refreshsteusrung:

2.4.
Speicher

Schaltkreistypen?

Kapezitdt:

Adressierung:
Adressen:

~ 1. PROM

- 2. PROM

- 3. PROM

- RAM

2.5.
Zdnler/Zeitgeber (cTC)

Schaltkreistyp:
Anzehl der Kenmdles
Adressierung:
Adressen:
‘ungngnmﬂu
Bm&nu!!wlﬂ 1
Betriebsarten?

64K Byte
256 Bim-/256 Ausgabeadresses
(erweitarber)
1. meskierbare Unterbrechung

(3 ver edene Behand di)
2. nichtmaskierbare Unterbrechung
vorhanden

vorhandes
Q260 fugs'
o (ks )

4K Byte, bestehend sus:

- 3K Byte PROM (abristbar in
Stufen zu 1K Byte)

_ 1 K Byte stat, RAM (n-0S)

fest

PPPBy <o B3Py
pagey -+ PTFFy
pepPy --- PEFFy
PCPPy - PFFTy

Qo2 (UssH)

4

feet

p98/y -+ PPEIY

30S, TTL-kompatibel (mex. 1,8 mA)
MOS, TTL-kompatibel

1. Zeitgeber

2. Z&hler

1.12.517101.0/61
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max. Bouhthe des Bestuckungsraurnes = 13,5 mm

K252

Leiterplatte- Besttckung

(Zentrale /%drg’ahhe/l )
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